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CIDADES INTELIGENTES UMA PROPOSTA DE IMPLANTAGAO PARA ARIQUEMES

RELATORIO MENSAL DE ATIVIDADES DO COLABORADOR

Periodo (més/ano):2026-03

Funcdo no Projeto:Desenvolvedor Técnico Sénior de Informatica 4 (Robdtica e Automagédo)

Nome:Filipe Barreto Tomé

E-mail: tome.filipe@gmail.com

Di Atividade Desenvolvida (lancar atividades correspondentes a carga horéaria Hora Hora Carga
1a semanal da contratacdo ou designacao) Inicio| Final [Horéaria
2 Aprlmoramento do sistema de deslocamento do robdé por meio da integracdo dos dados da IMU e do 18:00 | 22:00 | 04:-00
sensor LiDAR

3 Aprlmoramento do sistema de deslocamento do robdé por meio da integracdo dos dados da IMU e do 18:00 | 22:00 | 04:-00
sensor LiDAR

4 Aprlmoramento do sistema de deslocamento do robdé por meio da integracdo dos dados da IMU e do 18:00 | 22:00 | 04:-00
sensor LiDAR

5 Aprlmoramento do sistema de deslocamento do robdé por meio da integracdo dos dados da IMU e do 18:00 | 22:00 | 04:-00
sensor LiDAR

6 Aprlmoramento do sistema de deslocamento do robdé por meio da integracdo dos dados da IMU e do 18:00 | 22:00 | 04:-00
sensor LiDAR

7 Aprlmoramento do sistema de deslocamento do robdé por meio da integracdo dos dados da IMU e do 08:00 | 13:00 | 05-00
sensor LiDAR

9 Aprlmoramento do sistema de deslocamento do robdé por meio da integracdo dos dados da IMU e do 18:00 | 22:00 | 04:-00
sensor LiDAR

10 ézgézgri?ggso do sistema de deslocamento do robdé por meio da integracdo dos dados da IMU e do 18:00 | 22:00 | 04:-00
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11 Aprlmoramento do sistema de deslocamento do robdé por meio da integracdo dos dados da IMU e do 18:00 | 22:00 | 04:-00
sensor LiDARDb

12 Aprlmoramento do sistema de deslocamento do robdé por meio da integracdo dos dados da IMU e do 18:00 | 22:00 | 04:-00
sensor LiDAR

13 Aprlmoramento do sistema de deslocamento do robdé por meio da integracdo dos dados da IMU e do 18:00 | 22:00 | 04:-00
sensor LiDAR

14 Aprlmoramento do sistema de deslocamento do robdé por meio da integracdo dos dados da IMU e do 08:00 | 13:00 | 05-00
sensor LiDAR

16 Aprlmoramento do sistema de deslocamento do robdé por meio da integracdo dos dados da IMU e do 18:00 | 22:00 | 04:-00
sensor LiDAR

17 Aprlmoramento do sistema de deslocamento do robdé por meio da integracdo dos dados da IMU e do 18:00 | 22:00 | 04:-00
sensor LiDAR

18 Aprlmoramento do sistema de deslocamento do robdé por meio da integracdo dos dados da IMU e do 18:00 | 22:00 | 04:-00
sensor LiDAR

19 Aprlmoramento do sistema de deslocamento do robdé por meio da integracdo dos dados da IMU e do 18:00 | 22:00 | 04:-00
sensor LiDAR

20 Aprimoramento do sistema de deslocamento do rob6é por meio da integracdo dos dados da IMU e do 18:00 | 22:00 | 04:-00

sensor LiDAR
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21 Aprlmora@ento do sistema de deslocamento do robdé por meio da integracdo dos dados da IMU e do 08:00 | 13:00 | 05-00
sensor LiDAR

23 Aprlmora@ento do sistema de deslocamento do robdé por meio da integracdo dos dados da IMU e do 18-00 | 23:00 | 05:00
sensor LiDAR

Carga horéaria mensal: 80:00
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